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INTRODUGAO

A poluicdo dos rios amazdnicos é causada principalmente
pelo descarte improprio de lixo, especialmente plastico.
Esse problema afeta os animais, a qualidade da agua e a
vida das pessoas que dependem dos rios, tornando vital a
preservacdo e limpeza desses ambientes. Diante desse
problema, surgiu o "BotoBot", um robo aquatico pensado e
desenvolvido para auxiliar na coleta de residuos flutuantes
nos rios e igarapés da Amazonia. O projeto busca apoiar a
preservacdo do meio ambiente por meio da tecnologia
ajudando na redugdo do acumulo de lixo.

METODOLOGIA

A metodologia deste projeto baseou-se no desenvolvimento
de um prototipo de robd aquatico para coleta de residuos
em rios e igarapés urbanos. A estrutura foi produzida por
impressdo 3D em filamento PETG, utilizando o formato de
catamard para maior estabilidade. Foram utilizados ESP32,
receptor RF, Micro ESC, motores DC, micro servo SG90 e
baterias 18650. O sistema de coleta utilizou uma esteira
adaptada com tela de mosquiteiro para remover residuos
leves da superficie da agua. Apds a montagem, foram
realizados testes de navegacdo, flutuabilidade e eficiéncia
da coleta para avaliar o funcionamento do prototipo.

RESULTADOS E DISCUSSOES

Durante o desenvolvimento do protdtipo, o grupo enfrentou
dificuldades na escolha de materiais, design e
compatibilidade das pecas. O prototipo precisava ser
eficiente para uso em locais de dificil acesso, o que tornou o
processo mais desafiador. Na fase de testes, o desempenho
na coleta foi satisfatorio, porém com ressalvas relacionadas
ao custo. De forma geral, o projeto demonstrou ser viavel,
auténtico e inovador. Entretanto, ainda necessita de
melhorias para funcionar adequadamente em ambientes
reais.
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CONSIDERAGCOES FINAIS

O BotoBot trabalha na redugio da polui¢@o plastica nos
igarapés de Manaus, na coleta de residuos leves da agua
e incentiva a conscientizagdo ambiental da populagdo. O
foco principal do projeto é mesmo tecnologias
acessiveis elas podem ser aplicadas na preservagdo dos
rios e igarapés e educagdo ambiental. Como melhorias
futuras, destacam-se a capacidade de coleta e
desenvolvimento de navegagdo autdnoma, tornando o
sistema mais eficiente e escalavel para aplicagdes de
residuos maiores.
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